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Funktionerna pa displayen

LED-indikeringar Knappar
RUN  Lyser vid start-signal MODE Anvands for stegning mellan olika driftindikeringar:
FWD  Lyser vid drift framat F=frekvensreferens,
REV  Lyser vid drift bakat H=utfrekvens,
STOP Lyser vid stopp-signal A=utstrém,
u=anvandarvarde (ex.%)
Frd/rEv=riktningsindikering.
Vidare atergang till driftlage efter programmering.
ENTER Programmeringslage. Sparar inskrivna data vid
programmering.
A Okar programmeringssteg eller data vid inmatning.
v Minskar programmeringssteg eller data vid
inmatning.
RUN Startar driften vid lokal mandver.
STOP Stoppar driften.
RESET Aterstalining av felindikering.

BEVI
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De vanligaste programmeringarna

For att programmera frekvensomriktaren tryck pa ENTER en gang for att valja
programmeringslage. Med hjalp av pilknapparna, A eller v valjer ni programgrupp 00- till 11-.
Tyck pa ENTER en gang till for att valja programkonstantlage 00-xx. Med hjalp av
pilknapparna, A eller v valjer ni programkod xx-00 till xx-xx. Tryck pa ENTER annu en gang
nar ni valt programkod. Med hjalp av pilknapparna A eller v valjer ni installning av
programkodsvarde enligt nedanstaende lista. Nar ni har stallt in dnskat varde trycker ni ater
pa ENTER en gang for att spara det nya vardet. Nar all programmering ar slutférd atergar ni
till normal drift genom att trycka pa MODE tills displayen visar F- frekvens.

Konstant nr. Funktionsbeskrivning Programmeringsmojligheter

00-02 Aterstallining av omriktaren till 9:Reset till fabriksinstallning.

fabriksinstallning. (230/400V, 50Hz)

02-00 Val av styrmetod 0:Tryckknappar pa OP-panel
1:Mandverplint AVI =0 - 10VDC
2:Mandverplint ACI = 4 - 20mA
3:Seriekommunikation RS-485 (RJ-45)
4:Intern vridpotentiometer

02-01 Val av startmetod 0:Tryckknappar pa OP-panel
1:Manoverplintar. STOP-knapp aktiv
2:Mandverplintar. STOP-knapp ej aktiv
3:Seriekommunikation RS-485
STOP-knapp aktiv (RJ-45)
4:Serieckommunikation RS-485
STOP-knapp ej aktiv (RJ-45)

01-00 Instalining av max utfrekvens, éver 50-599Hz,0Onskas en max utfrekvens

50Hz under 50Hz, stalls max pa 50Hz och
begransas sedan i 1-07

01-09 Installning av 6nskad accelerationstid | 0,0-600 sekunder

01-10 Installning av énskad retardationstid 0,0-600 sekunder

01-07 Begransning av utfrekvensens 6vre 0-120%

grans, i % av max utfrekvens (01-00)
01-08 Begransning av utfrekvensens undre | 0-100%
grans, i % av max utfrekvens (01-00)

07-00 Installning av motorskyddet Ange motorns markstrém i amp (A).
Instélining 30-120% av omriktarens In (A)

06-06 Motorskyddsinstallning 0:Standardmotor
1:Motor med forcerad kylning
2:Inget skydd

For installning av 6vriga funktioner utover de i tabellen ovan hanvisar vi till den
kompletta manualen pa engelska.

Felindikering och undersokning av felorsaker

Frekvensomriktaren har inbyggda skyddsfunktioner for att skyddas fran fel, som éverstrom
eller dverspanning. Om ett fel intraffar, arbetar skyddsfunktionerna genom att sla av
omriktarens krafttransistorer och motorn frirullar till stopp. Om programkod 03-00=8, vaxlar
felkontakten (RA/RB-RC) och pa den digitala operationspanelen visas en felkod enligt
tabellen nedan. Observera felindikeringen pa displayen och atgarda felet i enlighet med
beskrivningen i denna handledning. Om annat fel an det beskrivna intraffar, eller om du har
andra fragor kontakta Er narmaste BEVI-representant.

Man kan aterstalla omriktaren genom att forst ta bort startsignalen och sedan aktivera
"Reset"- signalen, eller genom att sla av och pa inkommande spanning (vénta till
utrustningen ar urladdad innan spanningen slas pa igen).

BEVI
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Felindikering pa displayen

Felindikering Innehall

oc Belastningsstrommen

Overstrém Overstiger momentant
omriktarens
absolutskydd.

ou Likstromsmellanledets

DC-spanning 6verskrider
absolutskyddet, eftersom
regenererad energi
atermatas fran

motorn.

Overspanning

Lu
Underspanning

Underspanning
huvudkretsen.
(DCspéanningen
underskrider
underspanningsskyddet
i likstromsmellanledet

under drift).
OH1 Termokontakten
Overhettad aktiveras pga foér hog
frekvensomriktare omgivningstemperatur.

Displayen lyser ej Huvudsakringen ar

sonder.
9L1 Omriktarens elektroniska
Overbelastning motorskydd aktiveras pga
motor att motorstrommen
Overstiger
motormarkdata.
BEVI

Mojlig orsak/rekommenderad atgard

¢ Specialmotor med varden avvikande mot
standardmotor.

e Motor som startar under frirullning.

¢ Vid start av motor med data storre an
omriktaren.

e Kontaktor ansluten till omriktarens kraftutgang
och som mandvreras under drift.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen med
Reset.

Kontrollera att natspanningen stammer med
omriktarens marksdata. Antingen ar
retardationstidens instalining inte tillracklig eller
har man paskjutande last.

Atgard: dka retardationstiden

Efter atgardat fel aterstéll utrustningen med
Reset.

Inkommande spanning ar lag. Glapp eller
fasbortfall pa ingangen. Kortvariga
spanningsbortfall pa natet. Kontrollera
inkommande spanning, och att kablarna ar
ordentligt atdragna till anslutningsplintarna.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen
med Reset.

Sank omgivningstemperaturen runt
omriktaren till en temperatur under 50°C,
eller i skapet dar frekvensomriktaren ar
monterad genom férbattrad ventilation.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen
med Reset.

Kontrollera huvudsakringarna. Hjalper ej detta,
kontakta er narmaste BEVI-representant.

Kontrollera motorstorlek, arbetscykel eller V/Hz-
kurvans varde (01-00 till 01-06). Stall in motorns
markstrém In (07-00) enligt uppgifterna pa mark
skylten.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen med
Reset.
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olL2

oL
Overbelastning
omriktare

bb

EF
Externt fel

cF1,0-3,4

Kontroll funktionsfel

ocA
Overstréom

ocd
Overstrom

Ocn
Overstrom

HPF1-4

codE

BEVI

Overmomentindikering

Omriktarens
Overlastskydd aktiveras
pga att
belastningsstrommen
under en langre tid
Overstiger omriktarens
markstrém.

Extern Baseblock

Omriktaren indikerar fel
pa utrustning ansluten till
digital ingang.

Omriktarens
kontrollfunktioner har
upphort att fungera.

Belastningsstrommen
Overstiger momentant
omriktarens absolutskydd
vid acceleration.

Belastningsstrommen
Overstiger momentant
omriktarens absolutskydd
vid retardation.

Belastningsstrommen
Overstiger momentant
omriktarens absolutskydd
vid konstant drift.

Hardvaruskyddet defekt

Mijukvaruskyddet defekt

Strémmen fran frekvensomriktaren éverskrider
installt varde. Kontrollera installningen pa 06-03
till 06-05. Minska lasten eller 6ka installningen
for dvermomentindikering.

Minska lasten, kontrollera motorstorlek,
arbetscykel eller V/Hz-kurvans varde (01-00
till 01-06). Kontrollera omriktarens storlek.
Reducera instéllningen for
momentkompenseringen 07-02.

Efter atgardat fel aterstall utrustningen med
Reset.

Baseblock ar aktiverad fran nagon av de digitala
ingangarna pa frekvensomriktaren.

Nagon av ingangarna MI3 - MI6 programmerad
for externt fel, NO eller NC, har aktiverats.
Kontrollera utrustning ansluten till plint MI3 - MI6.

Kontrollera kontakterna mellan kontrollkortet och
powerkortet. Bryt matningsspanningen under 10
sek. Om felet kvarstar kontakta er narmaste
BEVI representant.

¢ Kortslutning pa omriktarens kraftutgang/motorn
(aven jordfel pa utgangen/motorn).

e For stor svangmassa i forhallande till kort
accelerationstid.

¢ Specialmotor med varden avvikande mot
standardmotor.

e Vid start av motor med data storre én
omriktaren.

Reducera installiningen for

momentkompenseringen 07-02.

e Kortslutning pa omriktarens kraft
utgang/motorn (aven jordfel pa
utgangen/motorn).

e For stor svangmassa i forhallande till kort
retardationstid.

¢ Specialmotor med varden avvikande mot
standardmotor.

e Vid start av motor med data storre an
omriktaren.

¢ Kortslutning pa omriktarens kraftutgang/motorn
(aven jordfel pa utgangen/motorn).

¢ Kontrollera om motorn har gatt i stromgrans

e Specialmotor med varden avvikande mot
standardmotor.

e Vid drift av motor med data storre an
omriktaren.

Bryt matningsspanningen under 10 sek.
Om felet kvarstar kontakta er narmaste BEVI-
representant.

Bryt matningsspanningen under 10 sek.

Om felet kvarstar kontakta er narmaste BEVI-
representant.
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cE--

cFA

GFF
Jordfel

AErr

FbE

PHL

dEu

Seriekommunikationsfel

Automatiska Acc/Decel-
inst fungerar ej

Lackstrommen till jord
fran frekvensomriktarens
effektutgang oversteg
50% av markstrommen.

Analogsignalfel

Tappat Arvarde vid PID-
reglering

Fasbortfall

PID-arvardefel

Kontrollera kopplingen mellan
frekvensomriktaren och datorn. Kontrollera att
kommunikationsprotokollet ar ratt programmerat.
Automatiska Acc/Decel-funktionen fungerar €j i
denna applikation. Regenererad energi
atermatas fran motorn. Anvand std. linjar
Acc/Decel-installning 01-16=1.

Kontrollera kabeln mellan frekvensomriktaren
och motorn. Isolationstesta motorn (1,5 - 2kV).
Kontrollera att omriktarens transitormodul ej tagit
skada.

Efter atgardat fel aterstéll utrustningen med
Reset.

Fel pa signal ansluten till terminal ACI

Tappat Arvarde (feedback) vid PID-reglering.
Kontrollera anslutningarna till AVI/ACI.
Kontrollera fel mellan responstid och PID-
feedback detekteringstid (10-08).

En fas i natspanningen har fallit bort. Kontrollera
sakringar etc. Drag at anslutningarna for
natspanningen.

Fel pa signal fran givare for arvarde, eller fel vid
parametrering.

OBS! For att uppfylla EMC-direktivet skall skarmade kablar anvandas for anslutning
mellan frekvensomriktare och motor.

Med skarmad kabel menas: typ Flex YCY-JZ(maskinkabel) alternativt FKKJ med

forstarkt skarm - EMC-saker, eller liknande.

Motorkabeln skall forlaggas separerad fran andra kablar for att férhindra att
radiostorning dverfors till dessa. Skarmen pa motorkabeln skall jordas vid motorn via
speciella EMC-férskruvningar, som ger en tat anslutning runt kabeln. Motorkabelns
skarm skall dras in i skapet sa nara frekvensomriktarens motorplintar som majligt,
och vara intakt anda fram for anslutning till montageplaten med omalad
metallklammer, eller skarmklamma av EMC-typ, som ger en tat anslutning runt

kabeln.

BEVI
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Anslutningsschema

Bromsmodul
Option

Nétspéanning
1-fas 230V
3-fas 400V INEL
4+24V
NPN
Fi
TN Wl [
Stars /Stopp
rt/Sto
"-,—|‘- MI2
Multi speed I MI3
i Multifunktions—
Multi speed a-l—'——q Mi4| kontakt
Multi speed I MI5
Multi speed [ | MI6
| DCM
I’-\I +10VMax 3 maA
Bérvirdes Pot. | I avi Referens
0-10V
ov [=5 ACM AVJ
Y Uaci

BEVI

s BA

T3(

Multifunktion kontakt

. o RBL 25A / 250VAC , 24VDC
rcl (FEL)
D
D AFM B
Analog utgang
ACM Multifunktion 0-10VDC

RS-485
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&= Kan andras under drift,

(6ELE- V1.14)

Parameterlistor for frekvensomriktare typ INEL

Grupp 0: Anvandarparametrar

Parameter

Funktion

Beskrivning

Fabriks-
installning

00-00

Omriktarens effektstorlek

Endast avlasning

#

00-01

Visar omriktarens markstrom
(skala 0.1A)

Endast avlasning

#Hi #

00-02

Aterstéllning av omriktaren ftill
fabriksinstallning

01:
06:
08:
09:

Parameterlas. Endast avlasning
Resettar PLC-program
Last OP-panel

Resettar alla parametrar till markdata
230/400V, 50Hz.

» 00-03

Val av visning pa display

Ao b2

F-Visning av frekvensreferens (Hz)
H-Visning av aktuell utfrekvens (Hz)
Utmatad strom (A)

Visning pa display enl. 00-04
FWD/REV-visning

» 00-04

Visning pa display

e

© N o gk wd

9:

10:
11:

Valfri skalering Hx0-05(U)

Visar vardet pa omriktarens interna
raknare (c)

Visar status pa digitala ingangar (d)
Likspanning efter likriktaren (u)
Motorspanning (E)

Arvarde (feedback) vid PID (b) (%)
Utvarde effektfaktor, (fasvinkel) (n)

. Uteffekt (P)

Visar borvarde och arvarde(feedback)
vid PID-reglering

Vardet pa ingang: AVI (1) (V)
Vardet pa ingang: ACI (i) (mA)
Temperaturen pa IGBT (h) (°C)

» 00-05

Anvandarkofficient K

0.1-160.0

1.0

00-06

Mjukvaruversion

Endast avlasning

#H#

00-07

Reserverad

#H#

BEVI
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&= Kan andras under drift,

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning !:abtlks:
installning
00-08 |Andring av kod parameterlas |0 - 9999 0
00-09 |Bekrafta kod for parameterlas |0 - 9999 0
00-10 |Val av styrmetod 0: V/F-kontroll, 1: Vektor kontroll 0
00-11 Reserverad
00-12  |Brytpunktsspanning 50Hz 0: 230Vv/400V, 1: 220V/380V 0
Valfri skalering av display 0 — 9999
00-13  |(vid seriekommunikation (se originalmanualen) 0
hanvisas till 02-18) 9
00-14 Antal Qe0|malgr vid valfri 0-3 0
skalering av display
Grupp 1: Grundparametrar
Parameter |Funktion Beskrivning !=ab|.'_|ks_-
installning
01-00 Max utfrekvens (Fmax) 50.00 - 599.0 Hz 60.00
Brytpunktsfrekvens
01-01 0.10 - 599.0 Hz 60.00
(Fbase)
o 0.1V — 255.0V (230V- utrustning) 220,0
01-02 Max. utspanning (Vmax) )
0.1V —510.0V (400V- utrustning) 440,0
01-03 Lagfrekvens (Fmid) 0.10 —599.0 Hz 1.50
. _ 0.1V — 255,0V (230V- utrustning) 10,0
01-04 Lagfrekvenssp. (Vmid) .
0.1V —510.0V (400V- utrustning) 20,0
01-05 Startfrekvens (Fmin) 1.0-599.0 Hz 1.5
. 0.1V — 255.0V (230V- utrustning) 10.0
01-06 Startfrekvenssp. (Vmin) )
0.1V —=510.0V (400V- utrustning) 20.0
Begransning av utfrekvens
01-07 Ovre grans i % av max 1-120% 110
utfrekvens 01-00.
Begransning av utfrekvens
01-08 undre grans i % av max 0.0 - 100.0% 0.0
utfrekvens 01-00. ’
» 01-09 |Accelerationstid 1 0.01 - 600.0 Sek 10.0
» 01-10 |Retardationstid 1 0.01 - 600.0 Sek 10.0
» 01-11  |Accelerationstid 2 0.01 — 600.0 Sek 10.0
» 01-12 |Retardationstid 2 0.01 - 600.0 Sek 10.0
~ 01-13 |Jog accelerationstid 0.01 - 600.0 Sek 1.0
~ 01-14  |Jog retardationstid 0.01 —600.0 Sek 1.0
» 01-15 |Jog Frequency 0.10 Hz till max utfrekvens (Pr.01-00) 6.00
BEVI 10 Version: 191004




&= Kan andras under drift,

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning !:abtlks:
installning
0: Linjar Accel/Retard.
1: Autom. Accel, linjar Retard.
2: Linjar Accel, autom. Retard.
01-16 Val av rampfunktion 3: Autom. Accel/Retard. 0
(tid bestams av lasten)
4: Autom. Accel/Retard.
(tid lika Pr.01-09 — 01-12 eller langre)
01-17 S-kurva acceleration 0.0-10.0/0.00 — 10.00 sek 0.0
01-18 S-kurva retardation 0.0-10.0/0.00 — 10.00 sek 0.0
] 0: Enhet: 0.1 sek
01-19 Accel/Retard. tid skala 0
1: Enhet: 0.01 sek
01-20 )
- Frell<\./ens for gnkel 0.00 —599.00 Hz (se originalmanualen) 0.00
positionering till stopp.
01-27
01-28 o . 3
- Gangt'd fqr en_kel 0.00 — 600.00 Sek (se originalmanualen) 0.00
positionering till stopp.
01-35
Grupp 2: Kontrollparametrar
Parameter |Funktion Beskrivning !:abtlks:
installning
0:Tryckknappar pa OP-panel (sparar
referensvardet vid sp.bortfall)
Val av styrmetod 1: Mandverplint AVI = 0 - 10VDC
A 02-00 L 4
Frekvensreferensval 2: Mandverplint ACI = 4 - 20mA
3: Seriekommunikation RS-485 (RJ-45)
4: Intern vridpotentiometer
0:Tryckknappar pa OP-panel
1:Mandéverplintar. STOP-knapp aktiv
2:Mandverplintar. STOP-knapp ej aktiv
~ 02-01 |Val av startmetod 3:Seriekommunikation RS-485 1
STOP-knapp aktiv (RJ-45)
4:Seriekommunikation RS-485
STOP-knapp €j aktiv (RJ-45)
BEVI 11 Version: 191004




A= Kan andras under drift, (6ELE- V1.14)

Fabriks-

Parameter |Funktion Beskrivning instéllning

0: Ramp till stopp; EF frirullar till stopp
1: Frirullar till stopp; EF frirullar till stopp
2: Ramp till stopp; EF ramp till sto
02-02 Val av stoppmetod ) P ) PP P ) PP 0
3: Frirullar till stopp; EF ramp till stopp
4: Enkel positionering till stopp;

EF frirullar till stopp

02-03 Kopplingsfrekvens 2 till 12kHz 8
0: Medurs/motursrotation majlig
02-04 Rotationsmajlighet 1: Motursrotation sparrad 0
2: Medursrotation sparrad
0: Startar efter spanningsfall
Startvillkor for motor, med  |1: Startar inte efter spanningsfall
02-05  |bibehallen driftsignal 2: Startar om Pr.02-01 andras 1
efter spanningsbortfall 3: Startar inte &ven om Pr.02-01 &ndras
4: Startar efter sp.fall, aven efter "Reset”
0: Retardation till 0 Hz
1: Frirullar, indikering "AErr"
02-06 Signal in pa ACI (4-20mA) 2: Driften fortsatter med senast 1

forlorad
detekterade frekvensreferens.

: Driften fortsatter enligt installning 02-11

: Upp/Ned knappar pa OP-panel

: Accel/retardationstid Pr.01-09 till 01-12
: Hastighetsférandring enl. Pr.02-08 0
: Hastighetsférandring/enhet
enl.Pr.02-08

02-07 Oka/minska kommando

W N = O W

02-08 Foérandringshastighet vid 0.01 —10.00 Hz/2ms 0.01
Oka/minska kommando (se originalmanualen) '

BEVI 12 Version: 191004



&= Kan andras under drift,

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning ::nasl;ra'llll(rsli-ng
0: Upp/ned pilar pa Op-panel, eller externt
Oka/minska kommando.
Senaste ref.sparad
1: 0-10V fran analog ingang AVI
~ 02-09 |Extra frekvensreferens ) 0
2: 4-20mA fran analog ingang ACI, eller
0-10V fran analog ingang AVI2
3: RS-485 seriekommunikation (RJ-45)
4: Intern vridpotentiometer
0: Huvudreferens
Kombination av 1: Huvudreferens +
~ 02-10 |huvudreferens och extra frekvensreferens 0
extra frekvensreferens 2: Huvudreferens -
extra frekvensreferens
» 02-11 E;enke‘l’ensreferens fran OP- 15 00 - 599.0Hz 60.00
» 02-12 :;fl';‘l’(eo?r‘:’:sﬁigﬁ;a” 0.00 — 599.0Hz 60.00
0: Spara frekvensreferens fran bade
OP-panel och seriekommunikation
02-13 Alternativ for att spara 1: Spara enbart frekvensreferens fran 0
frekvensreferens OP-panel
2: Spara enbart frekvensreferens fran
seriekommunikation
0: Nuvarande frekvensreferens-
Frekvensreferens vid kommando
02-14 startsignal efter stopp- 0
signal 1:0Hz
2: Enligt Pr.02-15
Pr.02-14=0 visas nuvarande
frekvens referenskommando
02-15 Frekvensvisning vid stopp  |Pr.02-14=1 visas frekvens OHz 60.00
Pr.02-14=2 visas enligt Pr.02-15 =
0.00 — 599.0Hz
BEVI 13 Version: 191004




&= Kan andras under drift,

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning ::nasl;ra'llll(rsli-ng
Bit0=1: Frekvensreferens-huvudreferens
Pr.02-00
02-16 Frekvensreferens kalla Bit1=1: Frekvensreferens- 44
(endast avlasning) Extra frekvensreferens Pr.02-09
Bit2=1: Frekvensreferens-
multifunktionskontakter
Bit0=1:Tryckknappar pa OP-panel
Startmetod Bit1=1: Seriekommunikation RS-485
02-17 L , . , ##
(endast avlasning) Bit2=1: Mandverplintar
Bit3=1: Multifunktionskontakter
02-18 Valfri skalering nar 00-13 gj ar 0 vid seriekommunikation, eller 0
Nar 02-10 ej ar 0
02-19 Valfri skalering. (endast avlasning) #H
BEVI 14 Version: 191004




A= Kan andras under drift, (6ELE- V1.14)

Grupp 3: Parametrar for utsignaler

Parameter |Funktion Beskrivning .Fab'.’."‘s.'
installning
0:  Anvands gj
1:  Driftindikering
2:  Har uppnatt frekvensreferens
3:  Nollvarvsindikering (F-ref.=0Hz)
4:  Overmomentindikering
5: Base-Block (B.B) indikering
6: Underspanningsindikering
7:  Omriktarens externa mandverplintar
aktiverade
8: Summalarm
9: Installd utfrekvens uppnadd (Pr.03-02)
10: Omriktarens internraknare nar sitt
maxvarde
03-00 Multifunktionsutgang 1 11:  Omriktarens internréknare nar sitt 3
) RA1/RB1-RC1 dnskade referensvérde
(Relautgang) 12: Spéanningsgransskyddet pa DC-bus

under retardation aktiverat

(fortsattning pa nasta sida)  (13:  Strémgransen under acceleration
och drift aktiverat

14: Omriktarens varning for éverhettning
aktiveras nar temp. dverstiger 85°C

15: Omriktarens déverspanningsskydd
aktiverat

16: PID-reglering aktiv
17: Sluten vid Start Fram
18: Sluten vid Start Back
19: O-varvsindikering

20: Kommunikationsfel
(FbE, cE--, AoL2, AUE, SAVE)
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Parameter |Funktion Beskrivning Fabtlks_-
installning
(fortsattning fran foreg.sida 21: Bromskontroll (endast vid stoppsignal)
parameter 03-00) Aktiverad = Utfrekvens >Pr.03-11
Deaktiverad = Utfrekvens <Pr.03-12
Multifunktionsutgang 1 22: Omriktare spanningssatt och OK 8
RA1/RB1-RC1 23: Multipumpsystem:
(Relautgang) Fel detekterat av Masterpumpen
03-01 Reserverad
Installd utfrekvens
03-02 . 0.00 — 599,0Hz 0.00
uppnadd
0: Utfrekvens (10VDC= Max utfrekvens enl.
0303 [Multifunktion Analog utgéng Pr.01-00) 0
(AFM-ACM) 1: Belastningsstrém (0 - 250% av omriktarens
markstrom)
» 03-04 |Analog utgangs- 1-200 % 100
forstarkning
Installt varde for -
03-05 . 0 — 9999 (se originalmanualen) 0
Internraknare
03-06 Forlarm interraknare 0 — 9999 (se originalmanualen) 0
EF-indikering nar o N
i i . 0: EF-indikering: Ej aktiverad
omriktarens internréknare o )
03-07 o il 1: EF-indikering: Aktiverad 0
nar sitt nskade referens- . o
. . . (omriktaren stoppar och indikerar "EF”)
varde (férlarm raknare)
0: Alltid aktiverad
Stoppar 1min. efter stoppsignal aktiverats.
2: Aktiverad vid driftsignal, stoppar vid
03-08 Styrning av intern kylflakt stoppsignal 0
3: Aktiveras vid foérlarm dverhettning
4: Aktiverad vid driftsignal,
stoppar vid stoppsignal,
standby vid utfrekvens = OHz
03-09
- Reserverade
03-10
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Parameter |Funktion Beskrivning !:abf."‘s.'
installning
03-11 Broms frikopplas 0,00 — 20,0Hz 0,00
03-12 Broms aktiveras 0,00 — 20,0Hz (endast vid stoppsignal) 0,00
03-13 Omorlktarens 'dlgltala (endast avlasning) ##
utgangar aktiverade
Grupp 4: Parametrar for insignaler
Parameter |Funktion Beskrivning !=ab|.'_|ks_-
installning
w0400 |Referensforspanning pa |g 444 o, 0.0
intern vrid- potentiometer
' A i 0: Positiv férspannin
X 04-01 Pglarltet pa |r1terr.1 or p ' _9 0
vridpot. forspanning 1: Negativ forspanning
w 04-02 |TOrstarkning avsignal pajy 4 544 g o 100,0
intern vrid- potentiometer
. Ly e Reversering vid negativ for-spanning
Re.yer.senng Vld. for-o f&rhindrad
04-03 spanning negativ pa 1 R ) i iy 16 o 0
intern vridpot. : Reversering vid negativ for-spanning
aktiverad
0: 2-ledarkoppling
MI1: Driftorder fram/Stopp,
Multifunktions- MI2: Driftorder back/Stopp
04-04 o _ : 0
ingang MI1,MI2 1: 2-ledarkoppling
MI1: Start/Stopp, MI2: Back/Fram
2: 3-ledarkoppling
0: Anvands ej
1: Flerstegs hastighetskommando 1
04-05 Multifunktions- 2: Flerstegs hastighetskommando 2 1
ingang MI3 3: Flerstegs hastighetskommando 3
4: Flerstegs hastighetskommando 4
5. Extern RESET
6: Acceleration/retardation stoppad
04-06 Multifunktions- 7. Accelerations/retardationstidsval 5
ingang Mi4 8: Jog val
9: “Base-block” (B.B.)
10: Oka-funktion
04.07 Multifunktions- 11: Minska-funktion 3
ingang MI5 12: Trigger —signal for intern réaknare
13. Reset for intern raknare
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Fabriks-

Parameter |Funktion Beskrivning instéllning

14: Extern felsignal

15: PID —funktion avstangd

16: Snabb-stopp, frirull till stopp

17: Aktivera kodlas, férhindrad programmering
18: Aktivera externa mandveringangar

19: Aktivera mandver fran digital OP-panel

20: Aktivera mandver via seriekommunikation
21: Aktivera Reversering (Pr.02-04=0)

22: Aktivera externt val frekvensreferens
Till: Extra frekvensreferens enl. Pr.02-09
Fran: Huvudfrekvensreferens enl. Pr.02-00

(fortsattning fran foreg.sida)
04-08 Multifunktions-
ingang MI6

23: Aktiverar "Enkel possitionering” till stopp
vid drift CW

24: Aktiverar "Enkel possitionering” till stopp
vid drift CCW

25: Hand/Auto vid multipumpsystem aktiverat
(se originalmanualen pa engelska)

. 0 — 4095, (konvertera binart till decimalt
Val av "NO”/’"NC” pa ( )
. MI6=Bit5, MI5=Bit4, MI4=Bit3 MI3=Bit2,
04-09 Externa ingangar , , 0
MI2=Bit1, MI1=Bit0

MI1 — MI6

(0=NO, 1=NC) (se originalmanualen)

Aktiveringstid for digi- |1 — 20 (1=2ms), Filterkonstant, minska

04-10 tala ingangarna inverkan av storningar vid yttre storkallor. 1
»04-11  |Min AVI - Volt 0.00 - 10.00V 0.00
~#04-12  |Min AVI - Frekvens 0.00 — 100.00% 0.00
~#04-13  |Max AVI - Volt 0.00 - 10.00V 10.00
~04-14  |Max AVI - Frekvens 0.0 - 100.0% 100.0
~#04-15  |Min ACI - Strom 0.0 —-20.0mA 4.0
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Parameter [Funktion Beskrivning !:ab'.'.'ks.'
installning
~#04-16  |Min ACI - Frekvens 0.0 - 100.0% 0.0
> 04-17  |Max ACI - Strém 0.0 —20.0mA 20.0
~#04-18 |Max ACI - Frekvens 0.0 — 100.0% 100.0
04-19
04-20
04-21
04-22 Reserverade
04-23
04-24
04-25
Bit0=1: MI1
: - Bit1=1: MI2
Omriktarens digitala ]
o . Bit2=1: MI3
04-26 ingangar aktiverade . ##
L Bit3=1: Ml4
(endast avlasning) ]
Bit4=1: MI5
Bit5=1: MI6
0 — 4095, (konvertera binart till decimalt)
Val av Intern/Extern MI6=Bit5, MI5=Bit4, MI4=Bit3 MI3=Bit2,
04-27 aktivering av digitala . . 0
ingangar MI1 — MI6 MI2=Bit1, MI1=Bit0
(0=Extern, 1=Intern)
Status pa omriktarens o — 4095, (konvertera binért till decimalt)
Interna ingangar MI6=Bit5, MI5=Bit4, MI4=Bit3 MI3=Bit2,
¥#04-28 |aktiverade via OP- 0
seriekommunikation  [(0=Fran, 1=Till)
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Grupp 5: Flerstegs hastighetskommando

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning ::nasl:ra'ilil(rs\i-ng
» 05-00 |Frekvensreferens 1 0.00 —599.0 Hz 0.00
» 05-01 |Frekvensreferens 2 0.00 —599.0 Hz 0.00
~ 05-02 |Frekvensreferens 3 0.00 - 599.0 Hz 0.00
» 05-03 |Frekvensreferens 4 0.00 —599.0 Hz 0.00
» 05-04 |Frekvensreferens 5 0.00 - 599.0 Hz 0.00
~ 05-05 |Frekvensreferens 6 0.00 - 599.0 Hz 0.00
» 05-06 |Frekvensreferens 7 0.00 —599.0 Hz 0.00
» 05-07 |Frekvensreferens 8 0.00 - 599.0 Hz 0.00
~ 05-08 |Frekvensreferens 9 0.00 - 599.0 Hz 0.00
» 05-09 |Frekvensreferens 10 0.00 - 599.0 Hz 0.00
» 05-10 |Frekvensreferens 11 0.00 —599.0 Hz 0.00
» 05-11 |Frekvensreferens 12 0.00 - 599.0 Hz 0.00
~ 05-12 |Frekvensreferens 13 0.00 - 599.0 Hz 0.00
» 05-13 |Frekvensreferens 14 0.00 —599.0 Hz 0.00
~ 05-14 |Frekvensreferens 15 0.00 - 599.0 Hz 0.00

(se originalmanualen pa engelska)
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Grupp 6: Skyddsfunktioner

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning .Fab'.’."‘s.'
installning
230V-modell: 330.0 — 410.0V
06-00 Spénningsgréns DC under 460V-modell: 660.0 to d820.0V 390.0V
retardation 0.0:Avstingd vid motstandsbromsning 780.0V
(kraver extern bromsmodul: option)
06-01  |Stromgrans under 20 - 250% (0: €] aktiverad) 170
acceleration
06-02 Strémgrans under drift 20 - 250% (0: ej aktiverad) 170
0: Momentindikering avstangd
1: Aktiverad vid konstant varvtal.
Driften fortsatter till OL1/OL-indikering.
2: Aktiverad vid konstant varvtal
. Driften stoppas vid 6vermoment-
Overmomentindikering C
08-03 |t inktionsval (OL2) indikering. 0
3: Aktiverad under acceleration.
Driften fortsatter till OL1/OL-indikering.
4: Aktiverad under acceleration.
Driften stoppas vid 6vermoment-
indikering.
w06-04 |Overmomentindi- 10 - 200% 150
keringsniva
06-05 Overmomentindi- keringstid 0.1 - 60.0 sek 0.1
0: Standardmotor (egenkylnin
Motorskydds- (egenky ) 9
06-06 L 1: Motor med forcerad kylning 2
installning
2: Inget skydd
06-07 Tlldskonstant for elektro- 30 - 600 sek 60
niska motorskyddet.
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Parameter

Funktion

Beskrivning

Fabriks-
instéllning

06-08

06-09

06-10

06-11

06-12

Senaste felet

Nast senaste felet

Tredje senaste felet

Fjarde senaste felet

Femte senaste felet

© N g bk wd>Oo

N N N DN DN DNDNDDN - A A A A A a a a «a o
N OO O A W N 22 O © 0 NOO O A WODN ~ O

29

32:
33:
34: Termistorskydd PTC i motorn (PtC1)
35:

Inget fel

Overstrém/Kortslutning (oc)
Overspanning (ou)

Overtemperatur IGBT(oH1)
Reserverad

Overlast omriktare (oL)

Overlast motor 1 (oL 1)
Overmomentindikering (oL2)
Externt fel (EF)

Overstrém under acceleration (ocA)

: Overstrém under retardation (ocd)
: Overstrém vid konstant hastighet (ocn)
: Jordfel (GFF)

: Reserverad

: Fasbortfall (PHL)

: Reserverad

: Autom. Acc/Decel fungerar ej (CFA)
: Mjukvavaruskyddet defekt (codE)

: Kontrollfunktionsfel (cF1.0)

: Kontrollfunktionsfel (cF2.0)

: CC/OC, Hardvaruskyddsfel (HPF1)

: OV, Hardvaruskyddsfel (HPF2)

: GFF, Hardvaruskyddsfel (HPF3)

: OC, Hardvaruskyddsfel (HPF4)

: Fel pa omriktarens U-fas (cF3.0)

: Fel pa omriktarens V-fas (cF3.1)

: Fel pa omriktarens W-fas (cF3.2)

: Fel pa omriktarens DC-bus (cF3.3)

28:

Overhettning av IGBT (cF3.4)

- 31 Reserverade

ACI signalfel (AErr)
Reserverad

Fel pa, eller tappat arvarde vid PID-

reglering (FbE)

36:

37

Arvardefel vid PID-reglering (dEu)

- 40 Reserverade

BEVI
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Grupp 7: Motorparametrar

(6ELE- V1.14)

Parameter |Funktion Beskrivning !:abtlks.-
installning
i A Ange motorns markstrém i amp (A).
#07-00  Installning av motorskydd Instalining 30-120% av omriktarens In (A) In (A)
i Tomgangsstrom motor Skriv in motorns tomgangsstrém i amp (A) av
> 07-01 omriktarens markstrom 0 to 99% (A) 0,4xIn (A)
~ 07-02 [Viomentkompenserings- 15 _ 40 g 0.0
forstarkning
Efterslapnings-
~ 07-03 kompenseringsforstarkning. 0.00-10.00 0.00
_ 0: Avstangd
07.04  |Auto-tuning av 1: Auto-tuning (vid stillestand) 0
motorparametrar
2: Auto-tuning vid tomgang (roterande)
07-05 Lindningsresistans R1 0 — 65535mQ (Motor 0) 0
07-06 Markefterslapning 0.00 — 20.00Hz (Motor 0) 3,00
07-07  |Enerslapnings- 0 — 250% 200
kompenseringsgrans
07-08  |lidskonstant . 0.01 - 10.00 sek 0,30
momentkompensering
07-09  |lidskonstant efter- 0.05 — 10.00 sek 0,20
slapningskompensering
07-10 Ackumulerad drifttid (min) |0 — 1439 min 0
07-11 Ackumulerad drifttid (dagar) |0 — 65535 dagar 0
Ingang for termistorskydd [0 Avstangt
07-12 . 0
PTC i motorn 1: Aktiverat
07-13  |ordrainingsilter for 0 — 9999 (1=2ms), (0-19998ms) 100
PTC-ingang ’
07-14 PTC larmniva (PtC1) 0,1-10,0v 2,4
07-15 PTC forlarmsniva 0,1-10,0v 1,2
07-16 PTC aterstallningsniva 0,1-5Vv 0,6
0: Varning PtC2, retardation till stopp
07-17 Atgard vid PTC-larm 1: Varning PtC2, frirullar till stopp 0
2: Varning PtC2, fortsatt drift
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Grupp 8: Specialparametrar

(6ELE- V1.14)

Parameter Funktion Beskrivning .Fab'.’."‘s.'
installning
08-00 DC-bromsning stréomstyrka 0-100i % av Pr.00-01 0
08-01 DC-bromsning, tid vid start 0.0-60.0 sek 0.0
08-02 DC-bromsning, tid vid stopp 0.0 - 60.0 sek 0.0
08-03 Startfrekvens for DC-bromsning 0.00 - 599.0 Hz 0.00
0: Driften stoppas
1. Driften fortsatter efter
kortvarigt natspannings-
Funktion vid momentant portfall, hastighetsdkning fran
08-04 iy installd huvudreferens. 0
natspanningsbortfall
2: Diriften fortsatter efter
kortvarigt natspannings-
bortfall, hastighetskning fran
installd startfrekvens.
08-05 Max tillaten tid vid sp.bortfall 0.1-20.0 sek 2.0
Ej aktiverad
Funktion vid “Base-block” Hastighetsdkning fran installd
08-06 ) L huvudreferens. 1
hastighetsokning . . o i
2: Hastighetsokning fran installd
startfrekvens.
08-07 “Base-block” tid vid hastighetsékning [0.1 - 5.0 sek 0.5
08-08 Stréomgrans vid hastighetsdkning 30 - 200% 150
»~08-09 Foérbjuden frekvens 1 Ovre grans 0.00 —599.0 Hz 0.00
~08-10 Forbjuden frekvens 1 Undre grans  [0.00 — 599.0 Hz 0.00
»08-11 Férbjuden frekvens 2 Ovre grans 0.00 —599.0 Hz 0.00
»08-12 Forbjuden frekvens 2 Undre grans  (0.00 — 599.0 Hz 0.00
~08-13 Foérbjuden frekvens 3 Ovre grans 0.00 —599.0 Hz 0.00
»~08-14 Forbjuden frekvens 3 Undre grans  [0.00 — 599.0 Hz 0.00
08-15 Antal automatiska aterstartforsok 0 — 10 (0O=ej aktiverad) 0
efter felindikering
Autoreset-tid vid aterstallning efter
08-16 automatiskt aterstartforsok efter |0,1 — 6000 sek 60,0
felindikering
) _ 0: Ej aktiverad
08-17 Energisparfunktion _ 0
1: Aktiverad
0: AVR -funktion aktiverad
1: AVR -funktion avstangd
08-18 Automatisk sp.regulator (AVR) 2: AVR -funktion avstangd vid 0
retardation.
3: AVR -funktion avstangd vid
stopp.

BEVI
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Parameter Funktion Beskrivning .Fab'.’."‘s.'
installning
08-19 Reserverad
~08-20 Kompensering vid instabil motor 0.0-5.0 0.0

08-21 SEromnlva vid stillestandsvarme (DC) 0 — 100% 0
pa ansluten motor

08-22 Cykel for stillestands- varme (DC) pa 0—100% 0
ansluten motor

For information angaende parametergrupp 09-00 och tillsatskort for
serieckommunikation, hanvisar vi till den engelska originalmanualen.
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Grupp 10: Installningar for PID-regulator

Parameter Funktion Beskrivning !:abtlks.-
installning
0: PID - funktion avstangd
o _ 1: OP-panel (Instélining pa Pr.02-00)
10-00 Val av borvarde vid PID- 2- 0-10V AVI 0
reglering
3: 4-20mA fran ACI
4: Borvarde enligt Pr.10-11
0: Positiv signal 0-10V AVI
Val av plint och funktion pa 4. |\ e rterad signal 0-10V AV
10-01 PID -aterkopplings- o 0
signal 2: Positiv signal 4-20mA ACI
3: Inverterad signal 4-20mA ACI
» 10-02  |Fdrstarkning (P) 0.0-10.0 1.0
~ 10-03 [Integrationstid (I) 0.00 — 100.0 sek (0.00=avstangd) 1.00
» 10-04 |D-tid (D) 0.00 — 1.00 sek 0.00
10-05 Ovre frekvgnsgrans vid 0 - 100% 100
PID-reglering
10-06 T|IIsIagsfor.drOJn|ng vid 0025 sek 00
PID-reglering
10-07  [Maxfrekvens vid PID- 0 - 110% (i % av 01 - 00) 100
reglering
Tidsfilter for arvardes-
i signal pa ACI vid forlust av i
10-08 givarsignal vid PID- 0.0 - 3600 sek 60.0
reglering
. 0: Varning och retardation till stopp
Vid forlust av givarsignal . . : o
10-09 pa ACI vid PID-reglering 1: Varning och frirullning till stopp 0
2: Varning och fotsatt drift
10-10  |forstarkningavater- 44, 1.0
kopplingssignal
» 10-11 Borvarde for PID-kontroll  |0.00 — 599.0Hz (bérvarde i Hz) 0.00
Tilldten avvikelse vid
10-12 o _ 1.0-100.0 % 10.0
arvardesfel vid PID
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Parameter Funktion Beskrivning !:abf."‘s.'
installning
Detekteringstid vid
10-13 . _ 0.1 —300.0 sek 5.0
arvardesfel vid PID
“Sleep/Wake Up”
10-14 ) 0.0 - 6550 sek 0.0
-funktion
10-15 “Sleep” -frekvens 0.00 — 599 Hz 0.00
10-16 “Wake Up” -frekvens 0.00 — 599 Hz 0.00
Utfrekvens undre grans
10-17 vid PID (PID-Offset) 0.00 — 60.00 Hz 0.00
Skalering av display-
visning for borvarde, och 1,0 - 99,9
10'18 = = d d PlD | . o . 99,9
arvarae vi -reglering|(Paverkar ej 00-13/14 eller 02-18/19)
da 00-04=8
10-19 Berakningsmodell vid 0: P(10-02) och 1(10-03) i serie 0
PID-reglering 1: P(10-02) och 1(10-03) parallellt
0: Fortsatt drift + Larm
1:  Utrullning till stop +Felkod
Installning vid avvikande 2: Retardation till stop +Felkod
10-20 arvardessignal 3: Retardation till stop och aterstart efter 0
tid = 10-21 (ej Larm)
4: Retardation till stop och antal
aterstartforsok enligt = 10-50 (ej Larm)
Aterstartstid da
10-21 1 -9999 sek 60
10-20 = 3 eller 4
Installning av niva for
»#10-22 |avvikelse pa borvardes- |0 — 100 % 0
signal vid PID-reglering
10-23 | DStekteringstid for 1 - 9999 sek 10
avvikelseniva enl. 10-22
Detekteringsniva vid o _ .
»10-24 lckage (offset) 0 —-50 % (0 = avstangd) 0
£ 10-25 Lackagg avvikelse- 0—100 % 0
detektering
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Parameter Funktion Beskrivning ::nasliglll(rs\i-ng
~#10-26  |Detekteringstid vid lackage (0,1 — 10 sek 0,5
10-27
- Reserverade
10-34
0: Ej aktiverad
10-35 Multipumpsystem 1: Tvillingpumpkontroll med alternering 0
2: Multipumpkontroll efter behov
_ 0: Ej aktiverad
10-36 :\ﬁ’u(lfi‘gﬁz;;’;‘t’em 1: Master 0
2 —4: Slav
10-37  [Aterneringstid vid 1 — 65535 min (géller endast "Master”) 60

Tvillingpumpkontroll

10-3g | rekvens vid vilken 0.00 — Fmax 60.00
alternering aktiveras

Fordrojning vid uppnadd

10-39 alterneringsfrekvens

0.00 — 3600.0 sek 1.0

10-40  |Frekvens vid vilken 0.00 — Fmax 48.00
alternering deaktiveras

Fordréjning vid de-

10-41 aktivering av alternering

0.00 — 3600.0 sek(galler endast "Master”) 1.0

Pumpfrekvens vid "Time
10-42 out”, avbrott vid serie- 0.00 — Fmax (galler endast "Slav”) 0.00
kommunikation

Bit0: 0=Stoppar alla pumpar
1=Vaxlar till alternativ pump

Alternativ vid felindi- kering [Bit1:  0=Standby efter Reset

10-43 vid Multipump- kontroll 1=Stoppar efter Reset 001
Bit2: 0=Ej aterstart av pump efter fel
1=Start av alternativ pump
10-44 Pumpsekvens vid 0: Enligt pump ID 0
alternering 1: Enligt kortast drifttid
10-45 r?wﬂﬁ?fu\r/::)ljgr?trrrc])inng vid 0.0 — 360 sek (galler endast "Master”) 60.0
10-46
- Reserverade
10-48
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Parameter Funktion Beskrivning !=ab|_'.|ks_-
installning
0: Detekterar avvikelseniva vid fel,
10-49 Funktion vid detektering av installning enl. 10-12. Funktion enl. 10-20 0
avvikelseniva enligt 10-12 [1: Reagerar pa lagniva i %, installning
enl. 10-12. Funktion enl. 10-20
Antal aterstartforsok
10-50 . 0 — 1000 ggr 0
da 10-20=4
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